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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SSTWIORB) D.01.02.04.
~Rozbidrka elementéw drég" sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem rozbiérki nawierzchni w miejscach wystepowania przetoméw ktére zostang
wykonane w zwigzku z projektem:

Likwidacja zanizen i wymiana odcinka nawierzchni bitumicznej
drogi powiatowej nr 4494P na odcinku Kaweczyn — Marcindw

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacq podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy
ktéry nalezy stosowac przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres rob6t objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z rozbidrkg istniejgcej nawierzchni w miejscach gdzie wystepujg przetomy.
Zakresem robdt jest objete:

- rozbidrka nawierzchni asfaltowej

- rozbidérka istniejgcej nawierzchni betonowych
- rozbiérka elementéw brukarskich

- rozbidrka nawierzchni bitumicznych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

1.5. 0Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace roboét podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY
Nie wystepujq
3. SPRZET

3.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

3.2. Sprzet do rozbiorki nawierzchni drogi

Roboty zwigzane z rozbidorka elementdéw drdg i ulic bedg wykonywane mechanicznie i

recznie. Wykonawca powinien posiadaé nastepujacy sprzet:

- zrywarka do nawierzchni,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne do ciecia nawierzchni,

- frezarki nawierzchni,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- koparki
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4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne”
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiaty uzyskane z rozbidrki mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

5.2. Zakres wykonywanych roboét przy rozbidrkach elementow drég

Roboty rozbidrkowe elementow drdg obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowg lub wskazanych
przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Rozbiérka nawierzchni

Rozbidrke istniejgcej podbudowy z kruszywa i nawierzchni bitumicznej nalezy wykonac
zrywarka lub tez poprzez naciecie pitg i uzyciu mtotdw pneumatycznych. Materiat uzyskany z
rozbidrki nawierzchni nie powinien by¢ mieszany w trakcie wykonywanych roboét, transportu i
sktadowania z innymi materiatami rozbiéorkowymi. Prace nalezy wykonywac¢ w taki sposéb aby
nie naruszac¢ nawierzchni ktéra nie podlega rozbiorce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
0Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbidrkowych oraz zweryfikowaniu czy w trakcie rozbidrki nie zostaty naruszone pozostate
elementy i zakresy nawierzchni.

Kontroli podlega réwniez prawidtowos¢ transportu i sktadowania materiatow uzyskanych
podczas rozbidrki.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru roboét podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne"

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
- m? (metr kwadratowy) dla nawierzchni drég, chodnikéw, zjazdéw i podbudowy,
- m (metr) dla elementéw brukarskich,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. O0Ogodlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
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8.2. Sposodb odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjaq projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i zakresy sg zgodne z dokumentacja oraz
ustaleniami z Inspektorem Nadzoru.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DM-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? rozbidérki nawierzchni i podbudowy w miejscach przetomdéw obejmuje:
— oznakowanie robot,
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- odsortowanie zanieczyszczen i wywiezienie na sktad wykonawcy,
- przesortowanie kruszyw uzyskanego z rozbiérki,

- zatadunek i wywiezienie kruszyw z rozbiorki,

- wyréwnanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

— ocene rodzaju i stanu gruntu zalegajgqcego w korycie pod rozebrang konstrukcjg wraz z
okresleniem grupy nosnosci podtoza — wg projektu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego stosowania

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdélnego przeznaczenia
PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki rownoramienne

PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na gorgco

BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i kwadratowym
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg. Wymagania
techniczne. Nawierzchnie asfaltowe na drogach
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